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Auswertungsteil der geschlossenen Fragen
Legende Relative Haufigkeiten der Antworten ~ Std.-Abw. Mittelwert Median
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FrageteXt Linker Pol I i Rechter Pol n=Anzah|
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E.=Enthaltung
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Skala Histogramm
Inhalt
. 11.1% 0% 0% 22.2%22.2%44.4%
Der Inhalt entsprach meinen Erwartungen. tifft nicht zu - P " it voll zu =9
' . mw=4.8
md=5
s=1.6
12 3 4 5 6

. . 0% 0% 0% 0% 37.5%62.5%

Der Inhalt entsprach der Facherbeschreibung. it nicht 2u T °| Y it volzu -8
mw=5.6
md=6
s=0.5

12 3 4 5 6
. 11.1% 0% 0% 11.1% 33.3%44.4%

Das Niveau der Vorlesung war sehr hoch. wiff nicht 2u — T CE T voll zu .

i 1 mw=4.9
md=5
s=1.6

12 3 4 5 6
. s : . - . . 11.1% 0% 11.1% 11.1% 22.2%44.4%

Es gab keine unnétigen inhaltlichen Uberschneidungen mit wifft icht 2u T T L it voll zu neo

anderen Veranstaltungen. ’ ' ’ mw=4.7
md=
s=1.7

1 2 3 4 5 6
. 0% 0% 0% 0% 0% 100%

Ein Bezug zu aktuellen Forschungsthemen wurde wifft icht 2u — 77" 1 CB it voll 2u neo

ersichtlich. mw=6
md=6
s=0

12 3 4 5 6
Prasentation
T~ . 0% 0% 11.1%33.3% 33.3% 22.2%
Der Stoff wurde stets verstandlich vermittelt. wiff nicht 2u —T PSSR i voll zu n=o
¥ . mw=4.7
md=5
s=1
12 3 4 5 6
_— . 0% 0% 0% 0% 44.4%55.6%
Der Stoff wurde anhand von Beispielen verdeutlicht. 4rifit nicht zu — T TE T it voll 2 e
L mw=5.6
mg=6
s=0.5
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. 0% 0% 0% 0% 44.4%55.6%

Die Bedeutung/Nutzen der behandelten Themen wurde it nicht 2u — T T it voll zu =0

vermittelt. T mw=5.6
md=6
s=0.5

1 2 3 4 5 6
. . . 0% 0% 0% 0% 55.6%44.4%

Ein roter Faden im Vorlesungsverlauf war immer trifft nicht zu P tifft voll zu =9

erkennbar. T mw=5.4
md=5
s=0.5

1 2 3 4 5 8
. ; . . : 0% 0% 0% 0% 55.6%44.4%

Die Gestaltung der Prasentationsmedien (Folien, wifft icht 2u ——T T ikt voll zu neo

Tafelbild...) war ansprechend. ' =54
md=
$=0.5

1 2 3 4 5 8
I . 0% 0% 0% 0% 11.1%88.9%

Im Verlauf der Vorlesung ergaben sich viel Phasen far ifft nicht zu ifft voll zu =9

Ruckfragen, Diskussionen etc. mg=g.9
md=
$=0.3

1 2 3 4 5 8
Hilfsmittel
. . Lo 0% 0% 0% 0% 22.2%77.8%

Das angebotene Lehrmaterial (z.B. Skript/Folien) ist sehr ifftnicht 2u — T T . I’Lio it voll zu =9

umfangreich. mw=5.8
md=6
s=0.4

1 2 3 4 5 6
. 0% 0% 0% 0% 0% 100%

Das Lehrmaterial war stets vor der entsprechenden it nicht 2 T ] ol =9

Vorlesungsstunde verfligbar. my=6
md=
s=0

1 2 3 4 5 6
. . . . 0% 0% 0% 0% 11.1%88.9%

Das Online-Angebot enthielt alle nétigen Informationen trifft nicht zu > ° > > > mo trifft voll zu n=9

und Downloads (Folien, Ubungen etc.). my=5.9
md=
s=0.3

1 2 3 4 5 6
Dozentin/Dozent
. . . : 0% 0% 0% 11.1%44.4%44.4%

Die/Der Lehrende vermittelte die Inhalte fachkundig und trifft nicht zu ¥ 2 tifft voll zu =9

kompetent. 1T mw=5.3
md=5
s=0.7

1 2 3 4 5 8
. - — 0% 0% 0% 11.1%44.4%44.4%

Die/Der Lehrende kann Kompliziertes verstandlich trifft nicht zu Y trifft voll zu n=9

darstellen. 1 mw=5.3
md=5
§=0.7

1 2 3 4 5 8
. . — 0% 0% 0% 11.1%44.4%44.4%

Die/Der Lehrende spricht verstandlich und anregend. wifft icht 2u — = =° "B it voll 24 neo
mw=5.3
md=5
$=0.7

1 2 3 4 5 8
. . . . 0% 0% 0% 0% 33.3%66.7%

Die/Der Lehrende motiviert die Teilnehmer und versucht 4rift nicht zu — T . =7 "W it voll zu -

sie fur das Thema zu begeistern. my=5.7
md=
$=0.5

1 2 3 4 5 6
. I : 0% 0% 0% 11.1%22.2%66.7%

Die/Der Lehrende ging immer kompetent auf Fragen ein. trifft nicht zu : wifft voll zu =9
mw=5.6
mg=6
s=0.7

1 2 3 4 5 6
. . 0% 0% 0% 11.1%22.2%66.7%

Die/Der Lehrende stand auBerhalb der Vorlesung immer trifft nicht zu T v, trifft voll zu n=9

fur Fragen zur Verfigung. T Yl my=5.6
md=
s=0.7

1 2 3 4 5 6
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0% 11.1%11.1%22.2%11.1%44.4%

} .- 4 trifft voll zu

Die/Der Lehrende hielt die Vorlesung stets selbst. ifft nicht zu

>
I
©

%33
.—‘llﬁ
LTSRN

B

Allgemeine Angaben

Semester

5[] 12.5% n=8
7 |:| 12.5%
9| | 50%
n[_] 12.5%
12 oder héher |:| 12.5%

Die Vorlesung ist fir mich ein ...

Pflichtfach | 0% n=8
Wahlpflichtfach | | 62.5%
Wahifach [ | 25%
Pflichtmodul | 0%

Wahimodul [ ] 12.5%

Studiengang
Bachelor EI[__| 11.1% n=9
MasterEI[ | 33.3%
DipomEI[ ] 22.2%
Diplom IT[_] 1.1%
Sonstiger Studiengang I:l 22.2%
Ich besuche die Vorlesung ... Es wird keine Auswertung angezeigt, da die Anzahl der Antworten zu
gering ist.
Griinde bei nicht regelmafigen Besuch
Die Vorlesung findet zu friih/zu spét statt. I 0% n=9
Die/Der Lehrende ist langweilig. I 0%
Die Vorlesung ist uninteressant. I 0%
Ich muss arbeiten. I 0%
Die/Der Lehrende ist inkompetent. | 0%
Die Vorlesung ist zu schwierig. I 0%
Krankheit. | 0%
Sonstige Grinde. I 0%
Die Vorlesung bringt keinen Mehrwert im Vergleich zu Skripten/Sekundarliteratur. I 0%

Anforderungen
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Mein Vorwissen um der Vorlesung folgen zu kénnen ...
war zu wenig I 0% n=9
- 0%
-] 11.1%

genau richtig | | 77.8%

|:| 11.1%

| 0%

alles schon bekannt I 0%
Der Zeitaufwand zur Vor- und Nachbereitung war ...
sehr gering I 0% n=9
- I 0%
- 0%
genau richtig | | 88.9%

_I 0%

_D 11.1%

viel zu viel I 0%
Der Schwierigkeitsgrad der Vorlesung war fiir mich insgesamt ...
viel zu leicht (unterfordert) I 0% n=9

- 0%

- I 0%
genau richtig | | 66.7%
- 22.2%
- |:| 1.1%

I

viel zu schwer (Uberfordert) 0%

Wie viel Zeit haben Sie durchschnittlich fir die Vor- und Nachbereitung der Vorlesung pro Woche aufgewendet? (ohne Anwesenheitszeit in
der Vorlesung)

gar keine I 0% n=9 43
mw=4.
=1.4
bis unter 1h | 0% s

1h bis unter 2h |:| 33.3%
2hbisuntersh ] 33.3%
3h bis unter 4h |:| 1.1%

4h bis unter 5h |:| 1.1%

5h bis unter 6h [__| 11.1%
6h bis unter 7h | 0%
7h bis unter 8h | 0%
8h und mehrI 0%
Allgemeineinschatzung der Vorlesung
Der Besuch der Vorlesung hat sich fir mich insgesamt gelohnt.
Ja| | 100% n=9
Nein | 0%
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Ich wiirde den Besuch der Vorlesung anderen Studierenden empfehlen

Ja ] 100% n=9

Nein | 0%
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Profillinie

Teilbereich: Fakultat El
'|' Name der/des Lehrenden:  Prof. Dongheui Lee

1 Titel der Lehrveranstaltung: Dynamic Human Robot Interaction
(Name der Umfrage)

* Vergleichslinie: Mittelwert aller Vorlesungen im WS10/11

H
Der Inhalt entsprach meinen Erwartungen. trifft nicht zu S trifft voll zu m:}g 2:2537

-‘\

Der Inhalt entsprach der Facherbeschreibung. trifft nicht zu _ > trifft voll zu m:gg 222441
Das Niveau der Vorlesung war sehr hoch. trifft nicht zu /.1/ trifft voll zu m:}? 2:2543
Es gab keine unnétigen inhaltlichen Uberschneidungen mit anderen trifft nicht zu !\ i‘ trifft voll zu maiﬂ 2:2531
Veranstaltungen. i )

. . . . . | N : mw=6 n=9

Ein Bezug zu aktuellen Forschungsthemen wurde ersichtlich. trifft nicht zu | trifft voll zu mw=4.1 n=3512
e
_/|/ =47 =9
Der Stoff wurde stets verstandlich vermittelt. trifft nicht zu : trifft voll zu mw=e.r 2
1\1\ mw=4.7 n=3558
- . . . : mw=5.6 n=9
Der Stoff wurde anhand von Beispielen verdeutlicht. trifft nicht zu \I trifft voll zu mw=49 n=3550
Die Bedeutung/Nutzen der behandelten Themen wurde vermittelt. trifft nicht zu I. trifft voll zu ma:i'g 2:2539
I .

. i . . . - mw=5.4 n=9
Ein roter Faden im Vorlesungsverlauf war immer erkennbar. trifft nicht zu .II trifft voll zu mw=4.8 n=3531
Die Gestaltung der Prasentationsmedien (Folien, Tafelbild...) war ansprechend. trifft nicht zu J.‘ trifft voll zu ma:ij}t 2:2551
Im Verlauf der Vorlesung ergaben sich viel Phasen fiir Riickfragen, trifft nicht zu : | trifft voll zu MZE'S 2:2514
Diskussionen etc. : I '

Das angebotene Lehrmaterial (z.B. Skript/Folien) ist sehr umfangreich. trifft nicht zu 1 trifft voll zu MZE? 2:2543
Das Lehrmaterial war stets vor der entsprechenden Vorlesungsstunde trifft nicht zu . trifft voll zu m:i 9 2:2492
verfugbar. : '

Das Online-Angebot enthielt alle nétigen Informationen und Downloads (Folien, trifft nicht zu ; ’.l trifft voll zu m:i-g 2:2440
Ubungen etc.). / '

Die/Der Lehrende vermittelte die Inhalte fachkundig und kompetent. trifft nicht zu V4 trifft voll zu ma:gg 2:2551
Die/Der Lehrende kann Kompliziertes verstandlich darstellen. trifft nicht zu I trifft voll zu m:ig 2:2541

. . a . . - mw=5.3 n=9
Die/Der Lehrende spricht verstandlich und anregend. trifft nicht zu 1\ trifft voll zu mw=49 n=3543
Die/Der Lehrende motiviert die Teilnehmer und versucht sie fiir das Thema zu trifft nicht zu \ | tifit voll zu maiié 2:2527
begeistern. I ’

. . . . . . : mw=5.6 n=9
Die/Der Lehrende ging immer kompetent auf Fragen ein. trifft nicht zu c .II trifft voll zu mw=52 n=3522
Die/Der Lehrende stand auRerhalb der Vorlesung immer fiir Fragen zur trifft nicht zu . 1 trifft voll zu ma:g? 2:2101
Verfiigung. e '

7
Die/Der Lehrende hielt die Vorlesung stets selbst. trifft nicht zu A trifft voll zu ma:g; 222488
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Auswertungsteil der offenen Fragen

| Kommentar

Was mir an der Vorlesung gefallen hat:
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Was man an der Vorlesung verbessern konnte:
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